
Mor una dona atropellada pel seu cotxe a Sant Jaume de

Llierca

El vehicle es va desfrenar i va intentar aturar-lo des de fora, per� va ser

arrossegada

Carrer Progr�s, on la v�ctima va aparcar el cotxe; els

senyals a terra indiquen el recorregut del vehicle.

Una ve�na de Sant Jaume de Llierca de 68 anys va morir ahir al mat�

atropellada pel seu propi vehicle quan aquest es va desfrenar en un

carrer en pendent i ella, quen'havia baixat per llen�ar les

escombraries a un contenidor, va intentar aturar-lo sense �xit des

de l'exterior. Segons va informar el Servei Catal� de Tr�nsit (SCT),

els fets es van produir a dos quar ts de nou del mat� ahir al carrer

Progr�s de Sant Jaume de Llierca.

La v�ctima de l'accident, Pilar Puigver t, anava amb el seu cotxe i acompanyada per una altra dona. Va aparcar el

vehicle, un Hyundai, al carrer Progr�s, uns metres m�s amunt del Centre C�vic, on hi ha una �rea amb diversos

contenidors de reciclatge. El carrer Progr�s par teix de la travessa pel poble de l'antiga N-260 i puja amb pendent

considerable cap a la muntanya.

Segons fonts dels Bombers, la dona va llen�ar les escombraries als contenidors del Centre C�vic i va caminar

carrer avall, en direcci� contr�ria al lloc on havia aparcat el cotxe. A mig cam�, per�,el vehicle, que estava

desfrenat per causes que es desconeixen i s'estan investigant, va comen�ar a baixar carrer avall. La ve�na de

Sant Jaume de Llierca va intentar impedir-ho colálocant-se davant del vehicle, per� la in�rcia i el pes de

l'autom�bil van provocar que en l'intent la conductora result�s atropellada, segons van conf irmar els Mossos

d'Esquadra. Com a conseq��ncia de l'accident la dona va morir.

Al lloc de l'accident van acudir-hi tres patrulles dels Mossos d'Esquadra, cinc dotacions dels Bombers de la

Generalitat i dues ambul�ncies del SEM (Sistema d'Emerg�ncies M�diques), que van intentar reanimar la v�ctima

sense �xit.
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