Prova pilot a Lloret per fomentar la convivencia i la cohesio
entre religions

Es tracta d'un projecte impulsat des de la Direccio General d'Afers
Religiosos de la Generalitat, amb voluntaris de diferents creences

LLORET DE MAR | DDG

La Direccié General d'Afers Religiosos de la Generalitat ha posat en marxa una prova pilot a Lloret de Mar. El
municipi gironi ha estat 'escollit per acollir aQuesta prova pilot Que s'ha marcat, com a principals objectius,
fomentar la bona convivéncia i la cohesid social entre persones Que son de diferents religions.

Aixi, el projecte consisteix en reunir voluntaris de diverses creences, per tal de fer un minim de deu trobades
amb uns horaris flexibles. En declaracions a Nova Radio Lloret, segons va assegurar la técnica del Pla Local
d'Acollida de Benestar i Familia, Veronica Rincon, a les trobades no és obligatori parlar de religio, malgrat Que
les converses son en catala.

Rincon va explicar que la finalitat de poder reunir persones de religions diferents "és una manera d'afavorir Que
diversos creients es puguin coneixer entre ells". De fet, es pretenen "trencar estereotips i idees" preconcebudes
per les comunitats.

D'aquesta manera, es pot crear una relacio Que "possiblement no hagués existit mai*, si no fos per la prova pilot
Que s'ha posat en marxa a Lloret. Aixi mateix, es permet conéixer els costums de diferents religions a través de
les converses Que es mantenen a les trobades, a part de relatar de primera ma les practiQues de cada creenca.
En concret, a aQuesta prova pilot de Lloret hi participen un total de cinc parelles Que practiquen les religions
catolica, evangelica, hindu, sikh i musulmana. Una vegada realitzades aQuesta desena de sessions, s'avaluara el
resultat del projecte. Tot i aix0, es treballa amb la idea de crear més parelles, amb altres religions, per tal
d'ampliar la campanya a altres municipis de la demarcacié de Girona i Catalunya.
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