
Sant Feliu de Gu�xols, por t de proves

Cient�f ics europeus, entre ells de la Universitat de Girona, hi testen els

seus robots

Cient�f ics que par ticipen en l«estudi, amb dos dels

robots a la super f�cie de l«aigua.

ACN/DDG SANT FELIU DE GUêXOLS

El por t de Sant Feliu de Gu�xols s'ha conver tit en el lloc de proves

dels testos que s'estan fent a quatre robots submarins perqu�

funcionin com un de sol i agaf in imatges del fons de la badia.

L'objectiu d'aquest projecte, anomenat MORPH i que agrupa

cient�f ics de cinc pa�sos europeus, �s explorar i fer mapes

tridimensionals de zones abruptes del fons mar� amb l'ajuda de

diversos robots que es coordinin entre ells. "El que volem �s arribar a desenvolupar una nova tecnologia que

permeti explorar �rees del fons mar� amb un for t relleu", diu el coordinador de l'equip de la Universitat de Girona,

Pere Ridao. Aquest estiu el projecte passar� la primera prova de foc en una illa de les A�ores.

El projecte europeu que ha por tat m�s d'una vintena de cient�f ics a la Costa Brava va arrencar ara fa quatre

anys. El f inan�a la Comissi� Europea, t� un pressupost de 8,4 milions d'euros i hi par ticipen f ins a nou equips

d'Alemanya, Fran�a, Por tugal, It�lia i Catalunya (en aquest darrer cas, el Vicorob de la UdG).

El t�tol del projecte, que s'ha batejat com a MORPH, ja pressuposa quin �s el seu objectiu f inal. "All� que volem

�s explorar la mor fologia del fons mar� amb una nova tecnologia, per aconseguir fer mapes tridimensionals de

zones abruptes del fons mar�", explica el coordinador de l'equip Vicorob, l'investigador Pere Ridao. I hi afegeix:

"Volem que diferents robots submarins aut�noms cooperin entre ells i funcionin com un de sol".

Per fer-ho f�cil, Ridao compara la tasca que por ten a terme els robots sota aigua amb la d'uns avions que volen

en formaci�. "Els robots submarins es repar teixen l'espai, es comuniquen entre ells, ajuden a localitzar-se i

mentre uns iláluminen el fons, uns altres van prenent fotograf ies que ajuden a reconstruir el fons en tres

dimensions", concreta l'investigador de la UdG.

Dos robots gironins

Al projecte MORPH hi prenen par t f ins a una desena de robots submarins. Aquesta setmana, per�, a

l'experiment que es fa al por t de Sant Feliu de Gu�xols, se'n fan servir quatre. Els dos de la UdG (el Girona 500

AUV i l'Sparus II AUV), un vingut de Fran�a (el Vor tex) i un altre d'It�lia (el Charlie).

Dos d'aquests robots naveguen en super f�cie i, mitjan�ant ones ac�stiques, van recreant el per f il del fons mar�.

Al mateix temps, tamb� guien els altres dos robots que estan submergits -en aquest cas, a dos metres de

profunditat- i que s�n els que van prenent imatges que despr�s es traslladaran en un mapa tridimensional.

L'objectiu �s aconseguir que els quatre robots funcionin com un de sol. I al mateix temps, que els diferents

equips cient�f ics es coordinin per anar tamb� tots a una. "En aquest cas, nosaltres apor tem sof tware, i aprendre

els uns dels altres �s fonamental per aconseguir el nostre objectiu", explica el coordinador de l'equip de l'institut

itali� de recerca marina NATO STO, Jo�o Alves.

Un dels eixos del projecte MORPH �s que, a difer�ncia d'altres robots que es fan servir per explorar el fons mar�,

aquests s�n aut�noms. "No estan teleoperats des d'un vaixell i necessiten connectar-s'hi amb un cable; en

aquest cas, es tracta de vehicles autom�tics que programem perqu� facin la seva tasca i, despr�s, recuperem



les dades que han obtingut", concreta Ridao.

Prova de foc

L'experiment a Sant Feliu de Gu�xols ha de servir tamb� per veure quins ajustos cal fer abans la nova tecnologia

no passi la seva primera prova de foc. Es far� a f inals d'estiu a l'arxip�lag de les A�ores, en concret a l'illa de

Faial. Aqu�, els diferents robots es coordinaran per agafar imatges i reconstruir una par t del fons submar� de l'illa,

escollida pel seu inter�s cient�f ic.

Tot i que el projecte MORPH acaba el gener del 2016, l'objectiu �s que aquesta nova tecnologia es traslladi al

mercat. Aix� s�, els investigadors ja adver teixen que, abans aix� no passi, caldr� esperar uns deu anys. Segons

explica Ridao, el principal objectiu del projecte �s cient�f ic. "Els robots submarins permetran explorar zones del

fons mar� amb for t relleu i obtenir-ne dades que serviran tant a ge�legs com a bi�legs", indica. Tot i aix�, per�, el

coordinador de l'equip de la UdG tamb� avan�a que la nova tecnologia de rob�tica submarina pot tenir altres

aplicacions. "Per exemple, gr�cies a les imatges que obtinguin els robots i al seu treball en equip, es podran

explorar canonades submarines amb m�s precisi�, detectar mines enfonsades, inspeccionar elements

constructius dels por ts o tamb� fer-los servir per a l'arqueologia submarina", conclou Pere Ridao.
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