
ÔDrones' aut�noms per explorar el fons mar�

Investigadors europeus desenvolupen a Sant Feliu de Gu�xols nova tecnologia rob�tica

Volen que serveixi per fer exploraci� de per f ils marins abruptes en 3D

Vint-i-sis investigadors de nou equips diferents provinents de cinc pa�sos europeus experimenten al llarg

d'aquesta setmana al por t de Sant Feliu de Gu�xols amb quatre robots submarins, en el marc del projecte

europeu Morph. Aquest experiment forma par t d'un pla investigador que pret�n desenvolupar tecnologia

rob�tica que permeti fer exploraci� tridimensional en relleus submarins molt abruptes amb drones que funcionen

de manera aut�noma.

El projecte, iniciat l'any 2012, est� format per un conjunt de pr�ctiques investigadores que conf luiran en una

�ltima experimentaci� pr�ctica a les illes A�ores l'estiu del 2015. El pressupost global del projecte �s de 8,4

milions d'euros, apor tats per la Comissi� Europea a trav�s del programa Marc7. Una d'aquestes

experimentacions �s el treball de camp desenvolupat al por t de Sant Feliu al llarg d'aquesta setmana, en el qual

s'han fet servir quatre dels vehicles aut�noms dels m�s de deu que s'usaran al llarg del proc�s.

Els investigadors treballen amb quatre robots diferents: el Vor tex, propietat del Centre Oceanogr�f ic d'Ifremor

(Fran�a); el Charly, un catamar� aut�nom de supor t que per tany al Consell Nacional d'Investigaci� d'It�lia, i dos

robots de la Universitat de Girona, el Girona 500 AUV i l'Sparus II AUV.

Aquests vehicles submarins estan actualment limitats perqu� no poden actuar en fons marins abruptes. Els que

ara estan en funcionament treballen de manera aut�noma sense cablejat, ni comandament hum� a dist�ncia. El

professor Pere Ridao, del grup de treball de la Universitat de Girona (UdG), explica les caracter�stiques

d'aquests vehicles amb els quals experimenten a Sant Feliu: ÒAquesta esp�cie de drones submarins s�n vehicles

que es programen perqu� facin una tasca sense cap connexi� a un usuari i quan retornen en recuperem les

dades i les processem.Ó Les traject�ries que fan aquests robots en explorar el fons mar� s�n semblants a les

que faria una tallagespes. ÒUtilitzen sonars i van capturant imatges del fons mar� que s'utilitzen per construir

mapes topogr�f ics (de relleu) o fotogr�f ics (a l'estil dels de Google Maps, per exemple). ÒQuan els utilitzem en

zones amb un per f il extrem Ðapunta RidaoÐ, no funcionen perqu� no estan preparats per fer-ho.Ó

El treball investigador explora tecnologies que permetin que diversos d'aquests ginys treballin alhora de manera

que els uns colálaborin Ðcompar tint informaci�Ð amb els altres. Els vehicles actuen en formaci� com ho farien

grups d'avions que volen conjuntament, repar tint-se l'�rea d'exploraci� i treballant els uns per als altres per

poder-se adaptar al terreny.

La previsi� �s que les tecnologies que s'exploren ara tardin anys encara a aplicar-se de manera rutin�ria. ÒPassa

molt de temps Ðaf irma RidaoÐ des del moment en qu� es desenvolupen conceptes perqu� s'han de demostrar. I

f ins que no estan prou madurs no poden ser utilitzats rutin�riament.Ó En aquest cas es parla que les

conclusions f inals tinguin una projecci� pr�ctica al voltant dels deu anys.

L'investigador franc�s Lorenzo Brignone destacava la impor t�ncia del treball de diversos robots alhora. ÒLa

cooperaci� entre diferents vehicles ens permetr� obtenir moltes dades al mateix temps. Un pot por tar el sonar i

els altres, c�meres. Aix� ens permetr� treballar m�s a prop del fons.Ó El por tugu�s Jo�o Alves, de la Nato

CMRE, explica, per la seva banda, l'apor taci� del seu grup de treball: ÒProve�m el programari que facilita que

cada vehicle funcioni dins les inter f�cies dels m�dems ac�stics, els aparells que transformen l'energia ac�stica



en bits.Ó

Par ticipen en el projecte el grup de recerca en Visi� per Computador i Rob�tica (Vicorob) de la Universitat de

Girona i tamb� investigadors de l'empresa Atlas Elektronik i de la Jacobs University Breen, de l'Ilmenau

University of Technology d'Alemanya; de l'Ifremer, de Fran�a; de l'Institute of Marine Research i l'Instituto

Superior Tecnico, de Por tugal; de l'instituto di Studio Sui Sistemi Intellgenti per l'Automazione i la Nato Sto

Centre for Maritime Research and Experimentation d'It�lia.
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