Carlos Martinez alga I'Olot

Futbol. 3a divisio. Dos gols del pitxitxi de la categoria, Carlos Martinez, permeten als
olotins guanyar el Balaguer, seguir amb la ratxa impecable de partits a casa i situar-se
primers en la taula

BALAGUERO
OLOT2

L'Olot va véncer per 2-0 el Balaguer i, després de I'empat del Cornella en la matinal de diumenge -0-0 al camp del
Gramenet-, es va situar en la primera posicio de la classificacio de tercera. Vint-i-Quatre anys després, i gracies
a la inestimable ajuda del seu davanter referéncia, i pitxitxi en solitari de la categoria, Carlos Martinez, el conjunt
garrotxi comanda la taula i continua amb la ratxa immaculada de partits guanyats a casa: ja son set de
consecutius aconseguint la victoria.

En la primera meitat no hi va haver gaires jugades clares de gol per part dels dos equips. Els jugadors de Rodri,
sabedors que la victoria els situava liders, van sortir amb més forga Que el rival, pero tot i portar el pes atacant
de I'enfrontament no van fer lluir en excés el porter Nogués. En el minut 23 va arribar una de les jugades Que
farien decantar el matx. Una internada de Vallés va ser aturada pel defensor visitant amb una falta rigorosa. El
golejador Carlos Martinez, amb decisid i confianga, va enganyar el porter visitant i va establir '1-0, celebrat per
tots els aficionats locals. Els minuts restants de la primera part van permetre al Balaguer avisar Oscar. En la
segona meitat, 'Olot va tenir dues clares ocasions, una a les botes de Carlos, sol davant del porter, i una altra de
Radl, perd els visitants creaven més sensacio de perill tot i la falta de profunditat. En els instants finals, una
genialitat del pitxitxi local va fer pujar el 2-0 en el marcador i va sentenciar un matx Que el nou lider mai no va
tenir del tot controlat.
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