
Investigadors de la UdG calcularan el calat dels por ts amb un

robot submar�

Ports de la Generalitat cedeix un punt d'amarratge a Sant Feliu de Gu�xols

perqu� el vaixell "Sextant" experimenti en condicions reals

Anna Maria Geli, al centre, rubrica i formalitza el

conveni amb Por ts de la Generaltiat.
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El grup de recerca de Visi� per Computador i Rob�tica (ViCOROB)

de la Universitat de Girona (UdG) mesurar� la profunditat de les

zones por tu�ries del litoral giron� amb un prototip de robot submar�.

A canvi, Por ts de la Generalitat ha ofer t un punt d'amarratge a Sant

Feliu de Gu�xols per a l'embarcaci� de recerca que la unitat t� des de fa un any per� que pr�cticament no han

pogut utilitzar pel temps que requeria de planif icaci� i els costos associats. Ara, segons l'acord que s'ha rubricat

aquest dijous, els investigadors podran provar els projectes en un entorn real sense necessitat de planif icar-ho

pr�viament i per tant s'agilitzar� el proc�s de validaci� dels prototips dissenyats.

Amb una vig�ncia de tres anys, el conveni signat ahir a les instalálacions que el grup de recerca t� al parc

cient�f ic i tecnol�gic de la UdG, estableix que els investigadors elaboraran un mapa 3D -anomenat t�cnicament

"estudi batim�tric"- amb la profunditat de les entrades dels por ts del litoral giron�. I ho faran amb l'ajuda del

prototip de robot submar� batejat com a Girona 500, desenvolupat pel mateix depar tament d'investigadors.

El punt d'amarratge cedit per Por ts de la Generalitat ser� per al Sextant, l'embarcaci� d'uns 7 metres d'eslora

que des de fa un any es va adquirir per tal de poder fer els experiments amb els robots mar endins. L'investigador

de ViCOROB Marc Carreras explica que f ina ara calia una planif icaci� pr�via, amb el seu cost econ�mic, per�

amb el nou amarratge es podr� agilitzar el proc�s de prova.

Carreras subratlla la impor t�ncia de poder provar els prototips en un entorn real -amb mar de fons i unes

condicions ambientals variables-, per poder "validar la tecnologia desenvolupada i els m�todes utilitzats" que

despr�s presenten en congressos i publicacions cient�f iques. Abans, per�, la sotmeten a la piscina que tenen a

les instalálacions de la UdG, �nica a l'Estat espanyol.

Aquest grup de recerca, que �s membre de TECNIO, aposta per la internacionalitzaci� i la transfer�ncia de

tecnologia i �s el grup que m�s f inan�ament europeu ha rebut de tots els que per tanyen a la UdG amb projectes

en colálaboraci� amb empreses.

El director de Por ts de la Generalitat, Dami� Calvet, ha assenyalat que projectes "d'�xit" com aquest "ens han de

permetre cr�ixer com a pa�s" i al mateix temps sor tir de la crisi amb l'ajuda de la innovaci� i la recerca.
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